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Abstract of FR2737398 
A device including a housing (2) supporting a 



lower fixed plate (5) for receiving a stack (6) of 
gloves (7), a gripping means (18) movable up 
and down between a lower gripping position and 
an upper discharge position, and consisting of a 
suction box (19) containing a motor-driven fan 
(20) generating an upward air flow, a retractable 
glove discharge flap hinged to the housing so 
that in its inoperative retracted position, it does 
not lie in the path of the gripping means (18), a tilt 
control means for tilting the flap (22) from the 
retracted position to a discharge position in which 
it extends underneath the gripping means (18) at 
an angle thereto, and vice versa, and a 
monitoring and control assembly (16) responding 
to the operation of a start control (17) and to 
position sensors (27, 28) by actuating and 
stopping the drive means (15) that move the 
gripping means (18) as well as the drive means 
that actuates the fan therein. 
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(54) DISPOSITIF POUR LA DISTRIBUTION AUTOMATIQUE DE GANTS JETABLES. 

(57) Ce dispositif comprend un chassis (2) portant un pla- 
tiau fixe inferieur (5) de reception d'une pile (6) de gants 
(7) un moyen de prehension (18) mobile verticalement 
dans les deux sens entre une position inferieure de prehen- 
sion et une position superieure d'ejection : ce moyen etant 
compose tfun bac d'aspiration (19) contenant une hehce 
motorisee (20) generant un deplacement d'air vertical du 
bas vers le haut, un volet escamotable d'ejection des 
gants, articule sur le chassis de maniere a occuper, au re- 
pos, une position escamotee dans laquelle il est hors de la 
trajectoire du moyen de prehension (18), un moyen de 
commande de basculement amenant le volet (22) de sa 
position escamotee a une position d'ejection, dans laquelle 
il est incline au-dessous du moyen de prehension (1B) et 
inversement, et un ensemble de controle et de commande 
(16) qui, reagissant a une commande de demarrage (17) et 
a des capteurs de position (27, 28), declenche I'alimenta- 
tion et i'arret des moyens moteurs (15) assurant les depla- 
cements des moyens de prehension (18) et du moyen mo- 
teur assurant I'entralnement de leur helice. 
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L'invention est relative a un dispositif pour la distribution automatique de gants 

jetables. 

Pour certains travaux salissants ou devant satisfaire a des regies d'hygiene, il est 
d'usage de passer des gants jetables realises dans une matiere synthetique elastique. 

En raison de Ieur procede de fabrication, ces gants sont realises unitairement et 
fournis en piles ou en boites qui sont mises a disposition a cote du lieu d'utilisation. 

Cette pratique favorise les exces de consommation, soit par vol. soit par 
inattention, cas dans lequel l'utilisateur, trornpe par la faible epaisseur d'un gant, en preleve 
plusieurs sans s'en rendre compte. 

Cela est d'autant plus regrettable que, en raison du faible cout unitaire d'un gant 
et de Amelioration generale de l'hygiene, il existe de nombreuses applications ne pouvant 
pas etre satisfaites pour ne pas conduire a un gaspillage excessif. tel que, par exemple, la 
mise a disposition de gants dans les rayons de produits frais des grands magasins de 
distribution. 

La presente invention a pour objet de remedier a ces inconvenients en 
fournissant un distributeur automatique ne delivrant que la quantite voulue de gants. 
A cet effet, le dispositif selon l'invention comprend : 

- un chassis portant un plateau fixe inferieur de reception d'une pile de gants, 

- un moyen de prehension mobile verticalement dans les deux sens entre une 
position inferieure dc prehension et une position superieure dejection, ce moyen etant 
compose d'un bac d'aspiration contenant une helice motorisee generant un deplacement d'air 
vertical du bas vers le haut, 

- un volet escamotable d'ejection des gants, articule sur le chassis de maniere a 
occuper. au repos, une position escamotee dans laquelle il est hors de la trajectoire du 
moyen de prehension, 

- un moyen de commande de basculement amenant le volet de sa position 
escamotee a une position d'ejection, dans laquelle il est incline au-dessous du moyen de 
prehension, et inversement, 

- et un ensemble de controle et de commande reagissant a une commande de 
demarrage et a des capteurs de position et declenchant I'alimentation et Tarret des moyens 
moteurs assurant les deplacements des moyens de prehension et Tentrainement de leur 
helice. 

Avec ce dispositif, des que la commande de demarrage est actionnee, l'helice 
des moyens de prehension est entrainee en rotation et provoque, dans le caisson d'aspiration, 
une depression qui vient plaquer contre ce caisson le premier gant de la pile. A ce stade, le 
moyen de prehension est deplace verticalement. Durant ce deplacement, il rencontre le 
moyen de commande du basculement du volet qui est ainsi amene de sa position escamotee 
a sa position d'ejection, dans laquelle il est dispose au-dessous des moyens de prehension. 
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En fin de course ascensionnelle, l'alimentation des moyens de prehension est arretee, ce qui 
entraine la liberation du gant saisi et sa chute sur le volet d'ejection qui le dirige dans un 
receptacle du dispositif. A ce stade, les moyens de prehension reviennent a leur position 
inferieure d'origine en provoquant automatiquement le retour en position escamotee du 
5 volet d'ejection. 

Grace a sa structure, le dispositif ne delivre qu'un gant a la fois si le moyen de 
prehension ne coopcre qu'avec une pile, ou deux gants s'il coopere avec deux piles 
juxtaposees. 

De par sa conception, ce dispositif simple est particulierement fiable. 
10 D'autres caracteristiques et avantages ressortiront de la description qui suit en 

reference au dessin schematique annexe representant, a titre d'exemple, une forrne 
d'execution de ce dispositif. 

Figure 1 et une vue en perspective du dispositif 

Figure 2 en est une vue de cote, en coupe transversale, lorsqu'il est au repos. 

j5 Ce dispositif est compose d'un chassis qui. dans la forme d'execution 

representee, est constitue par un boitier 2, en forme de boite ouverte sur l'avant, associe a 
une porte avant 3, articulee sur l'un de ses bords par des charnieres 4. La paroi inferieure 5 
du boitier 2 forme plateau de reception pour une pile 6 de gants 7, notamment de gants en 
matiere synthetique jetables. Ce plateau sert aussi au positionnement de l'extremite 

20 inferieure d'une glissiere verticale 8 sur laquelle est monte coulissant un palier 9 portant une 
console 10. Le palier 9 est lie a l'un des brins 12a d'une courroie crantee 12, circuiant entre 
une poulie de renvoi inferieure 13 et une poulie motrice 14, calee sur l'arbre de sortie d'un 
motoreducteur 15. Ce motoreducteur est fixe sur la paroi superieure du boitier 2 formant 
chassis. II est alimente a travers un boitier de commande 16 qui. comportant des moyens de 

25 controle electronique, est lui-meme raccorde par un circuit, non represente. a un organe de 

commande de demarrage 17. 

Dans la forme d'execution representee aux figures 1 et 2. cet organe de 
commande est constitue par un bouton poussoir de type coup de poing, mais il peut aussi 
etre constitue par un lecteur de carte magnetique ou par toute autre commande fermant 
30 temporairement un circuit electrique. 

La console 10 porte des moyens de prehension, designes de fa?on generale par 
18, et constitues par un bac d'aspiration 19 contenant Thelice 20 d'un ventilateur motorise 
generant, lorsqu'il est en fonctionnement, un debit d'air vertical allant de bas en haut. 

Ce dispositif comporte egalement un volet 22 de reception et d'ejection des 
35 gants. Ce volet est fixe sur un arbre 23 qui, dispose hors de la trajectoire verticale 
ascendante des moyens de prehension 18. est articule sur des paliers disposes sur les deux 
parois laterales du caisson 2. Cet arbre est solidaire d'une tige de commande 24 qui s'etend, 
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sensiblement horizontalement, au-dessus du moyen de prehension 18 et dans la trajectoire 
verticale de ce moyen. 

Au repos, et comme montre en traits forts a la figure 2, le volet 22 est en 
position escamotee, c'est-a-dire est dispose sensiblement parallele a la paroi verticale du 
5 fond du boitier 2, tandis qu'en position d'ejection, comme montre en traits mixtes a la meme 
figure, elle est disposee transversalement- au-dessous de moyen de prehension 18, de 
maniere a guider les gants dans un receptacle 25 fixe contre la face interne de la porte 3 et 
accessibles par une ouverture 26, menagee dans cette porte. 

Enfin, la glissiere 8 est dotee d'un contact de fin de course inferieur 27 et d f un 
10 contact de fin de course superieur 28, relies electriquement au boitier de commande et de 
controle 1 6 et aptes, chacun, a cooperer avec le palier 9 de la console 1 0. 

Pour obtenir un gant avec ce dispositif, Tutilisateur doit actionner la commande 
de demarrage, et par exemple, actionner le bouton poussoir 1 7. Dans ces conditions, et si le 
bac d'aspiration 19 est bien en appui sur la pile 6 de gants 7, ce qui est detecte par le contact 
15 de fin de course 27, le boitier de commande 16 peut commander ['alimentation du moteur 
electrique 21 assurant l'entrainement en rotation de l'helice 20 du ventilateur. Sous 1'effet de 
Inspiration verticale de bas en haut creee dans le bac 19, le premier gant 7 de la pile est 
plaque contre la face inferieure de ce bac d'aspiration. Apres un certain temps determine par 
une temporisation, le boitier de commande 16 alimente le motoreducteur 15 de maniere que 
20 le brin 12a de la courroie crantee se deplace verticalement dans !e sens de la fleche 27 de 
figure 1. II en resulte que la console 10 et le moyen de prehension 18 se deplacent 
verticalement et, en rencontrant la tige 24 provoquent le basculement du volet 22 qui passe 
de sa position escamotee a sa position d'ejection au-dessous du moyen 18. Lorsque le palier 
9 rencontre le contact de fin de course superieur 28. l'alimentation du moteur electrique 1 1 
25 d'entrainement du ventilateur est coupee. Cela a pour effet de liberer le gant, plaque contre 
le bac d'aspiration 19. Le gant tombe ainsi sur le volet 22 qui l'ejecte en le faisant glisser 
vers le receptacle 25, ou il peut etre saisi par l'utilisateur. 

On notera que, pour arreter immediatement le ventilateur et reduire ainsi le 
temps de liberation du gant, l'alimentation de son motcur electrique d'entrainement 21 qui, 
30 jusqu'a present, etait effectuee par du courant alternatif, est remplace par du courant 
redresse, ce qui a pour effet d'assurer un freinage rapide de la rotation du rotor de ce 
moteur, et en consequence, Tarret rapide de 1'helice du ventilateur. 

A ce stade et apres une duree determined par une temporisation, l'alimentation 
en courant continu du moteur 21, du ventilateur, est interrompue au meme titre que 
35 l'alimentation du motoreducteur 15. Sous Taction de la gravite et en raison de son propre 
poids, le moyen de prehension 18 redescend verticalement. Durant ce mouvement, la vitesse 
de descente, et en consequence la vitesse de deplacement du brin 12a de la courroie, est 
freinee par le rapport de reduction du motoreducteur. 
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Avantageusement, pour ameliorer ce freinage, le boitier de commande 16 met 
les deux phases du motoreducteur 15 en court circuit avec une resistance ajustable. Cela 
permet de freiner, en la regulant, la descente de la console 10 et des moyens de prehension 
18. 

En fin de descente, le palier 9 actionne le contact de fin de course inferieur 27 
qui reinitialise le cycle et permet le prelevernent d'un nouveau gant. 

II ressort de ce qui precede que le dispositif, compose d'elements simples, 
parfaitement maitrises, permet, en combinaison avec un boitier de commande regissant les 
differentes fonctions au moyen d'un microprocesseur programmable, de distribuer, de fa?on 
selective, des gants jetables de maniere sure, et flable dans le temps. 

II est evident que le dispositif qui a ete decrit dans le cas de son application a la 
distribution unitaire d'un gant peut aussi distribuer simultanement deux gants, preleves sur 
deux piles juxtaposees sur le plateau 5. 
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REVINDICATIONS 
1. Dispositif pour la distribution automatique de gants jetables, caracterise en 
ce qu'il comprend : 

- un chassis (2) portant un plateau fixe inferieur (5) de reception d'une pile (6) 
de gants (7), 

- un rnoyen de prehension (18) mobile verticalement dans les deux sens entre 
une position inferieure de prehension et une position superieure d'ejection. ce moyen etant 
compose d'un bac d'aspiration (19) contenant une helice motorisee (20) generant un 
deplacernent d'air vertical du bas vers le haut, 

- un volet escamotable d'ejection des gants, articule sur le chassis de maniere a 
occuper, au repos, une position escamotee dans laquelle il est hors de la trajectoire du 
moyen de prehension (18), 

- un moyen de comrnande de basculement amenant le volet (22) de sa position 
escamotee a une position d'ejection, dans laquelle il est incline au-dessous du moyen de 
prehension (1 8) et inversement, 

- et un ensemble de controle et de comrnande (16) qui, reagissant a une 
comrnande de demarrage (17) et a des capteurs de position (27, 28), declenche 
I'alimentation et l'arret des moyens moteurs (15) assurant les deplacements des moyens de 
prehension (18) et du moyen moteur (21) assurant I'entrainement de leur helice. 

2. Dispositif selon la revindication 1, caracterise en ce que les moyens de 
prehension (18) sont portes par une console (10) montee coulissante sur une glissiere 
verticale (8), solidaire du chassis (2), cette console (10) etant fixee sur Tun (12a) des brins 
d'une courroie crantee (12) decrivant une trajectoire sans fin entre une poulie de renvoi 
inferieure (13) et une poulie motorisee superieure (14). 

3. Dispositif selon la revindication 2, caracterise en ce que la console (10) 
coopere avec un contact de fin de course inferieur (27). n'autorisant le demarrage du moteur 
(15) d'entrainement de la poulie (14) que lorsqu'il est actionne, et un contact de fin de 
course superieur (28) intervenant sur l'alimentation des moyens moteurs, respect ivement 
(15) de deplacernent vertical et (21) d'entrainement de 1'helice. 

4. Dispositif selon la revindication 1 et Tune quelconque des revindications 2 et 
3, caracterise en ce que le moyen de comrnande de basculement du volet (22) est constitue 
par une tige (24), solidaire de ce volet, fixee a lui pres de son articulation sur le chassis (2) 
et de maniere a secanter la trajectoire ascendante du moyen de prehension (18). 

5. Dispositif selon Tune quelconque des revindications 1 a 4, caracterise en ce 
que le moteur (21) de 1'helice (20) du moyen de prehension (18) est alimente par un circuit 
electrique pouvant etre raccorde, par les moyens de comrnande (16), soit au courant 
alternatif du reseau, soit a une source de courant redresse de freinage rapide. 
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6. Dispositif selon Tune quelconque des revindications 1 a 5, caracterise en ce 
que le moteur d'entrainement (15) de la console (10) est alimente par un circuit electrique 
pouvant etre raccorde par les moyens de commande (16), soit au courant alternatif du 
reseau, soit a un circuit mettant ses deux phases en court circuit avec une resistance 

5 ajustable pour freinage de la descente de cette console. 

7. Dispositif selon Tune quelconque des revindications 1 a 6, caracterise en ce 
que les moyens de commande du demarrage sont consumes par un bouton poussoir (17). 

8. Dispositif selon Tune quelconque des revindications 1 a 6, caracterise en ce 
que les moyens de commande du demarrage sont constitues par un contacteur declenchable 

1 0 par une carte magnetique. 
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